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ATIVIDADES REALIZADAS NO LABORATORIO

O Laboratério de Robotica dispde de infraestrutura satisfatoria para o ensino de Mecatrdnica,
Mecanismos, Dindmica, Dindmica das Méaquinas e Dinamica Aplicada através de exemplos reais
que ilustram os conceitos ensinados. O local pode ser utilizado pelo corpo discente para criacdo
de protdtipos mecatronicos em disciplinas que tenham projetos integradores como mecanismo de
avaliacdo. Além disso, sua infraestrutura ¢ utilizada em projetos de: fim de curso, pesquisa e
extensdo. O Laboratdrio de Robotica ¢ amplamente utilizado pelas equipes de extensdo de drones
e de robdtica. A estrutura fisica do Laboratorio conta com armarios, bancadas, cadeiras, dois
computadores com softwares CAD instalados, um braco robdtico Amatrol Pegasus I, estacao de
solda, microrretifica, impressora 3D, osciloscopio digital, ferramentas, componentes eletronicos

basicos e os prototipos criados pelos alunos.

Entre as atividades realizadas no Laboratério de Robdtica se destacam: projeto e simulagdo de
sistemas mecanicos e mecatronicos; prototipagem de robds € mecanismos € experimentos com o

braco robotico Amatrol Pegasus II.

REGRAS DO LABORATORIO

. Manter o Laboratério organizado. Apos o uso de qualquer equipamento, ou material,
guarde-os em seus devidos lugares.

. Mantenha o Laboratorio limpo.

. E necesséria a autorizagio do coordenador para a instalagdo de qualquer software nos
computadores.

o Nao toque em nenhum robd sem a devida autorizagdo, sdo equipamentos sensiveis e
podem ser danificados com o manejo inadequado.

o Zele pelo perfeito funcionamento do Laboratorio de Robdtica e seus equipamentos.

Data de atualizagdo: 26 de setembro de 2023.
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MAPA DE RISCO

Postura inadequada

—

Grupo de Risco

Descrigao

Intensidade dos Riscos

Riscos Fisicos

Ruidos, vibragdes, radiagdes ionizantes, radiagdes ndo ionizantes, frio, calor, pressdes
anormais, umidade.

Riscos Quimicos

Poeiras, fumos, névoas, neblinas, gases, vapores, substancias, compostos ou produtos
quimicos.

Riscos Biologicos

Virus, bactérias, protozoarios, fungos, parasitas, bacilos.

Riscos Ergonémico|

Esforco fisico intenso, levantamento e transporte manual de peso, exigéncia de postura
inadequada, controle rigido de produtividade, imposicéo de ritmos excessivos, trabalho em
turno e noturno, jornadas de trabalho prolongadas, monotonia e repetitividade, outras situagdes
causadoras de stress fisico e/ou psiquico.

Riscos de Acidenteq

Arranjo fisico inadequado, maquinas e equipamentos sem protecéo, ferramentas inadequadas
ou defeituosas, iluminagéo inadequada, eletricidade, probabilidade de incéndio ou explosao,
armazenamento inadequado, animais pegonhentos, outras situagdes de risco que poderao
contribuir para a ocorréncia de acidentes.

Risco Grande

Risco Médio

O Risco Pequeno

Data de atualizagdo: 26 de setembro de 2023.
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EQUIPAMENTOS

SISTEMA DE TREINAMENTO EM
ROBOTICA

Trata-se de um manipulador robético de 5 graus
de liberdade e um controlador computadorizado.
Pode ser utilizado para atividades de ensino de
robotica como célculo de cinemadtica inversa e
direta, planejamento de trajetorias e programacao
de robos industriais.

OSCILOSCOPIO DIGITAL

Trata-se de osciloscopio digital com resolucao
vertical de 8 bits e com a capacidade de monitorar
simultaneamente os dominios de tempo e
frequéncia. Pode ser utilizado nas aulas de
Vibragdes Mecanicas e Modelagem e Controle de
Sistemas para se mostrar a dinamica de um
circuito elétrico e demonstrar a analogia
eletromecanica. Também pode ser utilizado em
projetos mecatronicos para se analisar sinais de
controle em atuadores e sinais de sensores.

Data de atualizagdo: 26 de setembro de 2023.




